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«[Ωǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜǎ Ŝǘ ƻǳǾŜǊǘŜǎ 
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Journée technique LIDAR HD

23 mai 2023 ςINSA Blois

«[Ωǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜǎ Ŝǘ ƻǳǾŜǊǘŜǎ ŀǳ ǎŜǊǾƛŎŜ 
de la décision publique»

Programme :

Accueil café à 9h00

-tǊŞǎŜƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ǇǊƛƴŎƛǇŜǎ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ [L5!w Ŝǘ ƭŜǎ ǳǎŀƎŜǎ Υ Philippe Saunier, Zacharie Coq et Sofiane KriatςIGN 

- Information sur la couverture LIDAR Centre-±ŀƭ ŘŜ [ƻƛǊŜ ǇŀǊ ƭΩLDb Υ  Philippe Saunier, Zacharie Coq et Sofiane KriatςIGN 

- Témoignagesde l'utilisation des données LIDAR HD : 

[L5!w I5 Υ tǊŞǎŜƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜǎ Ŏŀǎ ŘΩǳǎŀƎŜǎ ǇƻǳǊ ƭŀ ŦƻǊşǘ

ONF - Fabrice Coq - Chargé de mission national aménagement et télédétection
Direction forêts et risques naturels

¦ǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ [L5!w ǇƻǳǊ ƭŀ ŎŀǊǘƻƎǊŀǇƘƛŜ ŘŜ ƭΩŀƭŞŀ ƛƴƻƴŘŀǘƛƻƴ

DREAL Centre-Val de Loire: Pierre-Adrien HANS - Responsable de l'unité en charge de l'hydraulique et des inondations SHPECI/DPECI - SPC Loire-Allier-Cher-Indre
Direction Régionale de l'Environnement, de l'Aménagement et du Logement Centre-Val de Loire

-5ŞƳƻƴǎǘǊŀǘƛƻƴ ŘΩƛƴǘŞƎǊŀǘƛƻƴ Ŝǘ ŘŜ ƳŀƴƛǇǳƭŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ [L5!w ǎƻǳǎ vDL{



Do.TeRR GéoCentre : Ŝƴ ǉǳŜƭǉǳŜǎ ƳƻǘǎΧ

Samuel Volet



Cedispositif inédit en Francea permit de sensibiliseràƭΩƻǇŜƴdata plus deΧ
territoires et a permitŘΩŀŎŎƻƳǇŀƎƴŜǊconcrètement12 territoires àƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜ
de leursdonnées.
En effet, ƭΩǳƴdes points saillants de cette démarche fut sans conteste
ƭΩŜȄǇŞǊƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴconcrète ŘΩǳƴdispositif ŘΩŀŎŎƻƳǇŀƎƴŜƳŜƴǘavec 12
territoires volontaires: le « ChallengeOpenDataen CentreVal de Loire» qui
ǎΩŜǎǘdéroulésurle secondsemestre2020(6 mois).

Aussi,riche de cette expérimentationet afin ŘΩŜƴŎƻǳǊŀƎŜǊŘΩŀǾŀƴǘŀƎŜcette
démarcheŘΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜdesdonnéesauseindu territoire régionale,le GIPRECIA
et la RégionCentreVal de Loire vous proposece guide des bonne pratiques
dans le cadre ŘΩǳƴŜdémarche ŘΩŀŎŎƻƳǇŀƎƴŜƳŜƴǘdes organisations et
territoiresàƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜde leursdonnéesenopendata.

Ceguideillustré par desexemplesconcretsmenéslors de Challenge,ǎΩŀŘǊŜǎǎŜ
plusparticulièrementau chefde projet qui aurapourramissionŘΩŀŎŎƻƳǇŀƎƴŜǊ
une démarcheŘΩǳƴŜou plusieurs organisations dans ƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜde ses
données.
Bien évidement cette liste de bonnes pratiquesƴΩŜǎǘpas exhaustiveet est
principalementissuedesenseignementstirés lorsdeƭΩŜȄǇŞǊƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ.

Ce guide est ainsi divisé en trois parties correspondantsaux trois axes
stratégiquequi guideront votre action : cellesde mobiliser,engageret mettre
en pratique. Chacunede ces parties est composée de deux différentes
étapes/actions pour lesquelles sont explicités les objectifs, des conseils
pratiqueset un retourŘΩŜȄǇŞǊƛŜƴŎŜen lien avecƭΩŜȄǇŞǊƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴdu Challenge
data.

Trèsbonnelecture!

Feuille de route stratégique 2021 - 2027

Replay Assises Do.TeRR GéoCentre

https://pod.recia.fr/video/0043-assises-regionales-doterr-geocentre/


Υ Ŝƴ ǉǳŜƭǉǳŜǎ ƳƻǘǎΧ

SCORAN 2019 ς2023 
[ŀ {ǘǊŀǘŞƎƛŜ ŘŜ /ƻƘŞǊŜƴŎŜ wŞƎƛƻƴŀƭŜ  ŘΩ!ƳŞƴŀƎŜƳŜƴǘ όŜǘ ŘΩ¦ǎŀƎŜǎύ bǳƳŞǊƛǉǳŜ 
en Région Centre-Val de Loire

2007 CPER 2021 - 2027
Le contrat de plan État-Région Centre-Val de Loire : 

Objectif stratégique I.5.2 : Amplifier la transition numérique 

-ƭŀ Ƴǳǘǳŀƭƛǎŀǘƛƻƴ Ŝǘ ƭΩŀƴƛƳŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ŎƻƳƳǳƴŀǳǘŞ ǊŞƎƛƻƴŀƭŜ ŘŜ ƭŀ 

donnée, à travers notamment une plateforme géomatique régionale 

ŘŞŘƛŞŜ Ł ƭŀ ŎƻƴƴŀƛǎǎŀƴŎŜ ŘŜǎ ǘŜǊǊƛǘƻƛǊŜǎ ǇƻǳǊ ŀƳŞƭƛƻǊŜǊ ƭΩŀƛŘŜ Ł ƭŀ ŘŞŎƛǎƛƻƴ 

publique (GéoCentre) 



«[Ŝ ǊŞǎŜŀǳ ǉǳƛ ŎƘŀƴƎŜ ƭŜ ǊŜƎŀǊŘ ǎǳǊ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǇǳōƭƛǉǳŜǎen Centre-Val de Loire» S LE [!b/9a9b¢ 5Ω¦b9 5¸b!aLv¦9 ht9b 

Do.TeRR GéoCentre participe au réseau 
ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘΩŜȄǇŜǊǘƛǎŜ ŀǾŜŎ ƭŜǎ ŀǳǘǊŜǎ 
/wLD9Σ ŀǳ ǎŜƛƴ ŘŜ ƭΩAFIGEO.

Å {ƻŎƭŜ ŘŜ Ƴƛǎǎƛƻƴǎ ƛŘŜƴǘƛǉǳŜ ŘΩǳƴŜ 
ǊŞƎƛƻƴ Ł ƭΩŀǳǘǊŜ ǉǳƛ ǎŜǊǘ ŀǳȄ ŎŀŘǊŜǎ 

règlementaires imposés aux acteurs 
ƭƻŎŀǳȄ ǇŀǊ ƭŜǎ ƳƛƴƛǎǘŝǊŜǎ Ŝǘ ƭΩ9ǳǊƻǇŜΦ 

Å CNIG: Pôle de coordination avec les 
territoires

Å aŜƳōǊŜ Řǳ ƭŀōƻǊŀǘƻƛǊŜ ŘΩLƴƴƻǾŀǘƛƻƴ 
par les données - ECOLAB du 

Ministère de la Transition 
écologique

GéoCentre : 2009 & Do.TeRR: 2018



wŜǇƭŀȅΧ rejoignez le forum Do.TeRR GéoCentre

«[Ŝ ǊŞǎŜŀǳ ǉǳƛ ŎƘŀƴƎŜ ƭŜ ǊŜƎŀǊŘ ǎǳǊ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǇǳōƭƛǉǳŜǎen Centre-Val de Loire» S LE [!b/9a9b¢ 5Ω¦b9 5¸b!aLv¦9 ht9b 

Données
ACCESSIBILITE

Webinaire le 24 janvier 
2023

1ere Assises Régionales 2022
Des données & Centre-Val 

de Loire
29 avril 2022

https://humhub-dev.recia.solutions/s/doterr-geo-centre/

Replay

https://www.doterr.fr/accueil

Replay Assises Do.TeRR GéoCentre

Données
ZAE

Webinaire le 24 janvier 2023
28 février 2023

https://pod.recia.fr/video/0043-assises-regionales-doterr-geocentre/


Enedis 
ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǇǊşǘŜǎ Ł ƭΩŜƳǇƭƻƛ

Données

ACCESSIBILITE
Webinaire le 24 janvier 2023

Données du 
spatial

[LDΩ!Lw
vǳŀƭƛǘŞ ŘŜ ƭΩŀƛǊ 

ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǇǊşǘŜǎ Ł ƭΩŜƳǇƭƻƛ

Clôture du Challenge 
Open Data 2023 Saison 2

Le 09 mars 2023

Données

½hb9 5Ω!/¢L±L¢9 
ECONOMIQUE
Webinaire le 28 février 2023

JOURNEES TECHNIQUES

LES RENCONTRES 2023

«[Ŝ ǊŞǎŜŀǳ ǉǳƛ ŎƘŀƴƎŜ ƭŜ ǊŜƎŀǊŘ ǎǳǊ ƭΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ǇǳōƭƛǉǳŜǎen Centre-Val de Loire» S LE [!b/9a9b¢ 5Ω¦b9 5¸b!aLv¦9 ht9b 

Info Terre - BRGM
Informez-vous !

INRAE
Info-Sol 
informez-vous! 

Journées nationales 

PRODIGE 
ECOLAB - BRGM - GIP RECIA

Prévisionnel : 8 et 9 Juin 2023

Adresse
BAN - BAL

Prévisionnel : 22 septembre 2023

Journée Technique 
Lidar HD -IGN
23 mai 2023 matin ςINSA Blois

Les GéoDataDays
13 et 14 septembre Reims

En cours de programmation :

Comité Technique 
Régional Consultatif

23 mai 2023 matin ςINSA Blois



-tǊŞǎŜƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ǇǊƛƴŎƛǇŜǎ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ [L5!w Ŝǘ ƭŜǎ ǳǎŀƎŜǎ Υ -
Information sur la couverture LIDAR Centre-±ŀƭ ŘŜ [ƻƛǊŜ ǇŀǊ ƭΩLDb Υ

Philippe Saunier, Zacharie Coq et Sofiane Kriat - IGN



ÅPROGRAMME DE COUVERTURE NATIONALE 
LIDAR HD

23 mai 2023

23/05/2023 Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ10



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ11

Sommaire

23/05/2023

2. Le process

ÅtǊƛƴŎƛǇŜǎ ŘΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ 

ÅLes traitements

ÅLes  productions

4. Avancement et diffusion

3. Les usages

1. Genèse/objectifs

5. [ŀ ŎƻƳƳǳƴŀǳǘŞ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘŜǳǊǎ



Å [Ŝ ōŜǎƻƛƴ ŘΩǳƴŜ ŘŜǎŎǊƛǇǘƛƻƴ ǘǊŝǎ ŦƛƴŜ Řǳ ǘŜǊǊŀƛƴ Ŝƴ о5 ǇƻǳǊ ŘŜ ƴƻƳōǊŜǳǎŜǎ ǇƻƭƛǘƛǉǳŜǎ ǇǳōƭƛǉǳŜǎ

Å Un 1erŀŎǘŜǳǊ Ł ƧƻǳŜǊ ƭŜ ƧŜǳ ŎƻƭƭŜŎǘƛŦΣ ƭŀ 5DtwΣ Ŝǘ ŘŜǎ ŞŎƘŀƴƎŜǎ ƴƻǳǊǊƛǎ                                      ŀǾŜŎ ƭΩhbCΣ ƭŜ 
MAA et quelques régions

Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ12

Å La situation antérieure  marquée par une couverture lidar très partielle et non 
coordonnée 

Å Des voisins plutôt mieux équipés

Å Une recommandation parlementaire (rapport sur les données géographiques 
souveraines)

Genèse du programme

23/05/2023



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ13

5Ŝ ƴƻƳōǊŜǳȄ Ǉŀȅǎ ƛƴŘǳǎǘǊƛŀƭƛǎŞǎ ŘƛǎǇƻǎŜƴǘ ŘΩǳƴŜ ŎƻǳǾŜǊǘǳǊŜ ƭƛŘŀǊ ŎƻƳǇƭŝǘŜ Υ

Å Allemagne, Pays-.ŀǎΣ {ǳƛǎǎŜΣ 5ŀƴŜƳŀǊƪΣ {ǳŝŘŜΣ 9ǎǇŀƎƴŜΣ tƻƭƻƎƴŜΣ CƛƴƭŀƴŘŜΣ Χ

A défaut, une couverture partielle mais bien avancée (plus de 50%)

Å Etats-Unis,  Royaume-¦ƴƛΣ .ŜƭƎƛǉǳŜΣ LǘŀƭƛŜΣ bƻǊǾŝƎŜΣ Χ

Certains pays sont déjà dans une logique de mise à jour 

Å Espagne : 2 millésimes

Å Suède : 2 millésimes

Å Pays-Bas : 4 millésimes

Å Danemark : màj tous les 5 ans

¢ƻǳǘŜŦƻƛǎ Υ ŀǾŜŎ ǳƴŜ ŘŜƴǎƛǘŞ ŘŜ мл ǇƻƛƴǘǎκƳчΣ ƛƭ ǎΩŀƎƛǘ ŘΩǳƴ ǇǊƻƧŜǘ ŘΩǳƴŜ ŀƳǇƭŜǳǊ ŜȄŎŜǇǘƛƻƴƴŜƭƭŜΣ ǊŀǇǇƻǊǘŞ Ł ƭŀ ǘŀƛƭƭŜ 
du pays.

Genèse du programme

23/05/2023



Objectifs du programme Lidar HD

Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ14

ÅMettre en place et coordonner un programme national Lidar Haute Densité (HD) afin ŘΩŀŘǊŜǎǎŜǊdifférentes politiques
publiques(agriculture,forêt, préventiondesrisquesŘΩƛƴƻƴŘŀǘƛƻƴnotamment).

ÅAcquérir les données lidar aéroportées (10 points/m² en moyenne), sur ƭΩŜƴǎŜƳōƭŜdu territoire (France
métropolitaine+DROMexceptéla Guyane)

Å Traiter les nuages de points Lidar pour répondre aux différents besoins des politiques publiques
(classificationdespoints,productionde modèlesnumériquesde terrainςMNT-, de surfaceςMNS-, de hauteurςMNH-)

ÅHébergeret diffuseren opendatalesproduits issusdestraitements:

ÅNuagede pointsclassés

Å MNT,MNS,MNH

ÅAccompagnerlesutilisateursdansla manipulationdesnuagesde pointset de leurssous-produits.

ÅPériodede miseenǆǳǾǊŜ: 2020- 2026

23/05/2023



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ15

Financement global du projet

23/05/2023

Financements acquis ou signé

FTAP нм ррл лллΣлл ϵ

MASA - Plan de relance нн ллл лллΣлл ϵ

DGPR о рлл лллΣлл ϵ

Région PACA м ллл лллΣлл ϵ

Conseil Départemental 06 сл лллΣлл ϵ

TOTAL des contributions пу ммл лллΣлл ϵ



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ16

Principes

LIDAR ou LIght Detection And Ranging(mesure de distance par 
détection de lumière)

Télémètre laser

Å Embarqué dans un avion, un hélicoptère ou un drone

Å Qui émet vers le sol des impulsions lumineuses (par balayage et 
en multi-écho)

Å Qui détecte les ondes réfléchies et enregistre leur temps de 
parcours (ainsi que leur intensité)

Le système lidar convertit les mesures de distance en un 
nuage de points 

ü ǇƻǎƛǘƛƻƴƴŜƳŜƴǘ о5Σ ƛƴǘŜƴǎƛǘŞΣ ŘŀǘŀǘƛƻƴΧ 

Traitements: classification

multi-écho

23/05/2023



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ17

Le laser

5ƛǎǇƻǎƛǘƛŦ ŘŜ ƎŞƴŞǊŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴŜ ƻƴŘŜ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ ŎƻƘŞǊŜƴǘŜ

Dans une direction donnée

5ŀƴǎ ǳƴŜ ƭƻƴƎǳŜǳǊ ŘΩƻƴŘŜ κ ζcouleur» définie

En continu ou par impulsions

5ŀƴǎ ƭŜ Ŏŀǎ ŘΩǳƴ ƭƛŘŀǊ ǘƻǇƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ

Durée des impulsions : 7 à 10 ns

Longueur d'onde : proche infra-rouge (1064 ou 1541 nm)

CǊŞǉǳŜƴŎŜ ŘŜǎ ƛƳǇǳƭǎƛƻƴǎ Υ ǉǳŜƭǉǳŜǎ ŎŜƴǘŀƛƴŜǎ ŘŜ ƪIȊ όƧǳǎǉǳΨŀǳ aIȊύ
Ґ ǉǳŜƭǉǳŜǎ ŎŜƴǘŀƛƴŜǎ ŘŜ ƳƛƭƭƛŜǊǎ ŘΩƛƳǇǳƭǎƛƻƴǎ ǇŀǊ ǎŜŎƻƴŘŜ

Divergence : typiquement 0.3 mrad
(tâche au sol de 30 cm de diamètre à 1000 m)

T

Emission
continue

La technologie

23/05/2023



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ18

La prise de vues

Antenne et 
récepteur 

GNSS

Centrale 
inertielle

Trajectographie

(position et angles 
ŘΩƻǊƛŜƴǘŀǘƛƻƴύ

Une antenne et un récepteur GNSSpermet de déterminer la position du 
capteur

Une centrale inertielle(INS) mesure les variations angulaires du capteur

Un ŎŀƭŎǳƭ ŘΩƘȅōǊƛŘŀǘƛƻƴcombine les observations GNSS et INS

ČUne trajectographie
Calculée en post-traitement

Description à haute fréquence
(~200 Hz) de la position et de
ƭΩƻǊƛŜƴǘŀǘƛƻƴ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊ Řŀƴǎ
ƭΩŜǎǇŀŎŜ ό·Σ ¸Σ ½Σ Řŀƴǎ ǳƴ
référentiel terrestre)

Système de positionnement embarqué
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Direction de visée

Distance

Position 3D du point

temps

Intensité lumineuse

Dt

Position du capteur

Référentiel
terrestre

La mesure de distance
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Le système de balayage

L'objectif est de couvrir une bande de terrain sous l'axe de vol

En général balayage dans un plan perpendiculaire à la direction du vol.

Système optique mobile (miroir oscillant ou prisme rotatif)

Avec une amplitude de balayage (angle paramétré) -> largeur de la fauchée

La technologie

23/05/2023



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ22

Le multi-écho

!Ŏǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŘΩǳƴ ŞŎƘƻ ςterrain dégagé

[ΩƛƳǇǳƭǎƛƻƴ ŞƳƛǎŜ ŎƻǊǊŜǎǇƻƴŘ Ł ǳƴ ǇƛŎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ Ł ǘ0

[ΩŞŎƘƻ ŘŞǘŜŎǘŞ ŎƻǊǊŜǎǇƻƴŘ Ł ǳƴ ǎŜŎƻƴŘ ǇƛŎ όŀǘǘŞƴǳŞύ Ł ǘ1

Le temps de parcours (aller-ǊŜǘƻǳǊύ ŘŜ ƭΩƛƳǇǳƭǎƛƻƴ Ŝǎǘ Dt = t1ςt0.

On peut donc calculer la distance capteur-écho et la reporter le long de la 
direction de visée.

22

tt0 t1Dt
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Le multi-écho

Acquisition multi-écho

[ΩƛƳǇǳƭǎƛƻƴ ŞƳƛǎŜ ŎƻǊǊŜǎǇƻƴŘ Ł ǳƴ ǇƛŎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ Ł ǘ0

{ƛ ǳƴ ƻōǎǘŀŎƭŜ ŜƴǘǊŜ ƭŜ ŎŀǇǘŜǳǊ Ŝǘ ƭŜ ǎƻƭ ƛƴǘŜǊŎŜǇǘŜ ǳƴŜ ŦǊŀŎǘƛƻƴ Řǳ ŎƾƴŜ ŘΩŞƳƛǎǎƛƻƴΣ ǳƴŜ 
réflexion partielle se produit et un premier écho peut être détecté à t1.

Un second écho peut être également détecté à t2.

Pour chaque écho on peut calculer un temps de vol donc une distance.
Les échos sont alignés car ils correspondent à une unique impulsion.

tt0 t1 t2
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Le multi-écho

Acquisition multi-écho

Le phénomène peut se répéter :

Åǎƛ ƭŀ ŎƛōƭŜ ǊŜƴǾƻƛŜ ǎǳŦŦƛǎŀƳƳŜƴǘ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ

Å9¢ ǎƛ ŜƭƭŜ ƴΩƛƴǘŜǊǊƻƳǇǘ Ǉŀǎ ŎƻƳǇƭŝǘŜƳŜƴǘ ƭŀ ǇǊƻǇŀƎŀǘƛƻƴ

5ƛǾŜǊƎŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ κ ǘŀƛƭƭŜ ŘŜ ŎƛōƭŜ κ ǊŞŦƭŜŎǘŀƴŎŜ κ ƴǳƳŞǊƻ ŘŜ ƭΩŞŎƘƻ

Tous les échos sont alignés car ils correspondent à la même impulsion.

tt0 t1 t2 t3 t4 t5
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Le multi-écho

Influence de la saison

Couverture végétale / taux de pénétration sous couvert végétal

Influence du plan de vol

Energie incidente élevée -> davantage de multi-écho

Davantage de multi-ŞŎƘƻ ǎƛ ƻƴ ǾƻƭŜ ōŀǎ όƳƻƛƴǎ ŘΩŀǘǘŞƴǳŀǘƛƻƴ ŘŜ 
ƭΩŞƴŜǊƎƛŜ ƛƴŎƛŘŜƴǘŜύ

Influence du capteur

Certains capteurs ont des capacités multi-écho supérieures
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Le multi-écho
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bƻǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ

tǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ ǊŞŦƭŞŎƘƛŜΦ 5ŞǇŜƴŘ ŘŜ ƴƻƳōǊŜǳȄ ŦŀŎǘŜǳǊǎ Υ

[ŀ ƴŀǘǳǊŜ ǇƘȅǎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻōƧŜǘ όŎƻŜŦŦƛŎƛŜƴǘ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƛǾƛǘŞύ

[ΩŀƴƎƭŜ ŘΩƛƴŎƛŘŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ ǊŞŦƭŞŎƘƛ

La taille de la cible

Å Cible plus large que la tâche au sol =>intensité maxi

Å/ƛōƭŜ ŘŜ ǘŀƛƭƭŜ ƛƴŦŞǊƛŜǳǊŜ Ł ƭŀ ǘŃŎƘŜ ŀǳ ǎƻƭ ҐҔ ŦǊŀŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ

Présence multi-écho : un point multi-ŞŎƘƻ ŀ ǳƴŜ ƛƴǘŜƴǎƛǘŞ Ǉƭǳǎ ŦŀƛōƭŜ ǉǳΩǳƴ ŞŎƘƻ ǳƴƛǉǳŜ

Conditions météo : support mouillé
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bƻǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ

tǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ ǊŞŦƭŞŎƘƛŜΦ 5ŞǇŜƴŘ ŘŜ Υ

[ŀ ƴŀǘǳǊŜ ǇƘȅǎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻōƧŜǘ όŎƻŜŦŦƛŎƛŜƴǘ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƛǾƛǘŞύ

[ΩŀƴƎƭŜ ŘΩƛƴŎƛŘŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ ǊŞŦƭŞŎƘƛ

La taille de la cible

Å Cible plus large que la tâche au sol =>intensité maxi

Å Cible de taille inférieure à la tâche au sol => fraction de 
ƭΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ

Présence multi-écho : un point multi-écho a une intensité plus faible 
ǉǳΩǳƴ ŞŎƘƻ ǳƴƛǉǳŜ

Conditions météo : support mouillé

Surface rugueuse

Faisceau incident Faisceau réfléchi

qi
qr

f

I(f)

I r
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bƻǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ

tǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ ǊŞŦƭŞŎƘƛŜΦ 5ŞǇŜƴŘ ŘŜ Υ

[ŀ ƴŀǘǳǊŜ ǇƘȅǎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻōƧŜǘ όŎƻŜŦŦƛŎƛŜƴǘ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƛǾƛǘŞύ

[ΩŀƴƎƭŜ ŘΩƛƴŎƛŘŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ ǊŞŦƭŞŎƘƛ

La taille de la cible

Å Cible plus large que la tâche au sol =>intensité maxi

Å Cible de taille inférieure à la tâche au sol => fraction de 
ƭΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ

Présence multi-écho : un point multi-écho a une intensité plus faible 
ǉǳΩǳƴ ŞŎƘƻ ǳƴƛǉǳŜ

Conditions météo
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bƻǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ

tǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ ǊŞŦƭŞŎƘƛŜΦ 5ŞǇŜƴŘ ŘŜ Υ

[ŀ ƴŀǘǳǊŜ ǇƘȅǎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻōƧŜǘ όŎƻŜŦŦƛŎƛŜƴǘ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƛǾƛǘŞύ

[ΩŀƴƎƭŜ ŘΩƛƴŎƛŘŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ ǊŞŦƭŞŎƘƛ

La taille de la cible

Å Cible plus large que la tâche au sol =>intensité maxi

Å Cible de taille inférieure à la tâche au sol => fraction de 
ƭΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ

Présence multi-écho : un point multi-écho a une intensité plus 
ŦŀƛōƭŜ ǉǳΩǳƴ ŞŎƘƻ ǳƴƛǉǳŜ

Conditions météo

Capteurs
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bƻǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ

tǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ ǊŞŦƭŞŎƘƛŜΦ 5ŞǇŜƴŘ ŘŜ Υ

[ŀ ƴŀǘǳǊŜ ǇƘȅǎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻōƧŜǘ όŎƻŜŦŦƛŎƛŜƴǘ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƛǾƛǘŞύ

[ΩŀƴƎƭŜ ŘΩƛƴŎƛŘŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ ǊŞŦƭŞŎƘƛ

La taille de la cible

Å Cible plus large que la tâche au sol =>intensité maxi

Å Cible de taille inférieure à la tâche au sol => fraction de 
ƭΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ

Présence multi-écho : un point multi-écho a une intensité plus faible 
ǉǳΩǳƴ ŞŎƘƻ ǳƴƛǉǳŜ

Conditions météo

Capteurs
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bƻǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ

tǊƻǇƻǊǘƛƻƴ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ ǊŞŦƭŞŎƘƛŜΦ 5ŞǇŜƴŘ ŘŜ Υ

[ŀ ƴŀǘǳǊŜ ǇƘȅǎƛǉǳŜ ŘŜ ƭΩƻōƧŜǘ όŎƻŜŦŦƛŎƛŜƴǘ ŘŜ ǊŞŦƭŜŎǘƛǾƛǘŞύ

[ΩŀƴƎƭŜ ŘΩƛƴŎƛŘŜƴŎŜ Řǳ ŦŀƛǎŎŜŀǳ ǊŞŦƭŞŎƘƛ

La taille de la cible

Å Cible plus large que la tâche au sol =>intensité maxi

Å Cible de taille inférieure à la tâche au sol => fraction de 
ƭΩƛƴǘŜƴǎƛǘŞ ƭǳƳƛƴŜǳǎŜ

Présence multi-écho : un point multi-écho a une intensité plus faible 
ǉǳΩǳƴ ŞŎƘƻ ǳƴƛǉǳŜ

Conditions météo

Capteurs
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[ΩŞŎƘƻ
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Notions de densité

Densité = nombre de points par unité de surface

1 m

1
 m

! ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴΣ ƭŀ ǊŞǇŀǊǘƛǘƛƻƴ ŘŜǎ ƛƳǇǳƭǎƛƻƴǎ ŀǳ ǎƻƭΣ ŘƻƴŎ ƭŀ 
densité, est complètement définie par :

Le type de scanner (mode de balayage)

[Ŝ ǇŀǊŀƳŞǘǊŀƎŜ Řǳ ŎŀǇǘŜǳǊ όŦŀǳŎƘŞŜΣ ŦǊŞǉǳŜƴŎŜ ŘŜǎ ƛƳǇǳƭǎƛƻƴǎΧύ

Le plan de vol (hauteur au dessus du sol, vitesse de vol)

Mais :

!ǾŜŎ ƭΩƘȅǇƻǘƘŝǎŜ ŘΩǳƴ ǎƻƭ ƴǳ Ŝǘ ƘƻǊƛȊƻƴǘŀƭΣ Ŝǘ ŘΩǳƴ Ǿƻƭ ǇŀǊŦŀƛǘ

Pour une seule bande de vol
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Notions de densité

Densité = nombre de points par unité de surface

60 et +

12

0

Pts/m²

Dans la réalité, la densité réelle localeest influencée par de 
nombreux facteurs :

Le recouvrement entre bandes

[ΩƻŎŎǳǇŀǘƛƻƴ Řǳ ǎƻƭ

ÅMulti-écho (végétation)

Å!ōǎŜƴŎŜ ŘŜ Ǉƻƛƴǘǎ όǎǳǊŦŀŎŜ ŘΩŜŀǳΣ ǇŀǊǘƛŜǎ ŎŀŎƘŞŜǎύ

La topographie (variations de hauteur de vol)

Les irrégularités de trajectoire (vitesse, hauteur,
ǊƻǳƭƛǎΣ ǘŀƴƎŀƎŜΧύ
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Traitement/Classification des nuages de points LIDAR 
HD

23/05/2023 Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ36



Traitement
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ÅClassification automatique via le logiciel Terrasolid et reprise 
manuelle.

ÅClasses du nuage de point classifié LIDAR HD :
Å Sol
Å Végétation (Basse / Moyenne / Haute)
Å Bâtiments
Å Eau
Å Ponts
Å Sursol pérenne

ÅPrécision attendue : 10 cm en altimétrie et 50 cm en planimétrie

ϭ bƻƳ ŘŜ ƭŀ ǇƘƻǘƻ κ bƻƳ ŘŜ ƭΩŀǳǘŜǳǊ
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- [ΩL! ǇŜǊƳŜǘ  ǳƴŜ ŜȄǘǊŀŎǘƛƻƴ ŜŦŦƛŎŀŎŜ 
ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ǇǊƻǾŜƴŀƴǘ Řǳ ƴǳŀƎŜ ŘŜ ǇƻƛƴǘǎΦ

- Cela permet notamment une détection des 
bâtiments (voir ci-contre).

- [ŀ ǎƻƭǳǘƛƻƴ L! ƴΩŜǎǘ ǘƻǳǘŜŦƻƛǎΣ Ǉŀǎ ǎǳŦŦƛǎŀƴǘŜ 
à elle-ƳşƳŜ Ŝǘ ƴŞŎŜǎǎƛǘŜ ŘΩşǘǊŜ ŎǊƻƛǎŞŜ ŀǾŜŎ 
les traitements classiques.

23/05/2023

[ΩL! dansles Traitementsdes donnéesLIDAR
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Approchemixte: classification + bases de donnéesexistantes+ prédiction IA

Traitementdes donnéesLIDAR

Terrasolidclassification Grouping by connected 
component

Final decision based on 

AI + existing databases
Propagation

Potential building points

Other points
Building point too isolated to 
belong to a group

Denied

Denied

Building point confirmed
Building point denied
Potential building points to check
Other points

VueŘΩŜƴǎŜƳōƭŜ:

41 2 3
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Å Améliorela confiancesur la détection de bâtiments
Å Réduitdrastiquementla reprise manuellede la classification

Validatedby AI

Validatedby AI + 
existing database

Validatedby 
existing database

dubious

Deniedby AI

Deniedby AI
Validatedby existing

databaseĄ dubious

Approchemixte: classification + bases de donnéesexistantes+ prédiction IA

Traitementdes donnéesLIDAR

23/05/2023
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MNT MNS

Couverture : France métropolitaine + DOM (sauf 
Guyane)

Å Les livrables prévus

Nuages de points bruts

Nuages de points classés (sol, bâtiments, ponts, 
eau, végétation, obstacles à la navigation aérienne)

Modèles numériques (0,5m, 5m)

Á de terrain (MNT)

Á de surface (MNS)

Á de hauteur (MNH)

Donnée accompagnantes (fichier de 
ǘǊŀƧŜŎǘƻƎǊŀǇƘƛŜΣ ōŀƴŘŜǎ ŘŜ ǾƻƭǎΧύ

Les productions

23/05/2023



Pour répondre à quels usages ?

Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ42

ÁPrévention des risques naturels όƛƴƻƴŘŀǘƛƻƴΣ ŞōƻǳƭŜƳŜƴǘǎΣΧύ 

ÁÉlaborer des cartographies liées au risque inondation (potentiellement France entière)

ÁMieux connaître et diminuer la vulnérabilité des territoires exposés

ÁForêt : Amélioration de la connaissance des ressources forestières

Á/ƻƴǘǊƛōǳŜǊ ŜŦŦƛŎŀŎŜƳŜƴǘ ŀǳȄ ƻǇŞǊŀǘƛƻƴǎ ŘΩƛƴǾŜƴǘŀƛǊŜ ŦƻǊŜǎǘƛŜǊ

ÁÉvaluer le patrimoine boisé avec une précision maîtrisée, pour une gestion durable des forêts

Á!ƛŘŜ Ł ƭŀ ƎŜǎǘƛƻƴ ŘŜǎ ǊƛǎǉǳŜǎ ƴŀǘǳǊŜƭǎ Ŝƴ ŦƻǊşǘ όŞǊƻǎƛƻƴ Řǳ ŎƻǊŘƻƴ ŘǳƴŀƛǊŜΣ ǊƛǎǉǳŜǎ ŘΩŞōƻǳƭŜƳŜƴǘ 
Ŝƴ ƳƻƴǘŀƎƴŜΣΧύ

Ą Les données lidar : un complément précieux au travail de terrain réalisé par les 3000 techniciens 
forestiers ONF

ÁAgriculture : suivi de la Politique Agricole Commune 

ÁMeilleure détection des prairies permanentes et pâturages 

Á.ƻŎŀƎŜǎ Χ
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Pour répondre à quels usages ?

Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ43

ÁAménagementsdu territoire

Á!ǇǇǳƛ Ł ƭŀ ŎƻƴǎǘǊǳŎǘƛƻƴ Ŝǘ Ł ƭΩŜƴǘǊŜǘƛŜƴ ŘŜ ǊƻǳǘŜǎ ƻǳ ŘΩƻǳǾǊŀƎŜǎ ŘΩŀǊǘ

ÁRéalisationde maquettes 3D(cadastre du bruit, gestion de la végétation urbaine, 5G)

ÁPCRS (acquisitions lidar + ortho THR)

ÁMise en place d'un jumeau numérique

ÁTransitionénergétique

ÁCalcul du potentiel photovoltaïque des toitures

ÁAideà la densificationurbaineǇŀǊ ƭΩƛŘŜƴǘƛŦƛŎŀǘƛƻƴ ŘŜ ŘŜƴǘǎ ŎǊŜǳǎŜǎ

Á!ƛŘŜ ŀǳ ŎƻƴǘǊƾƭŜ ŘŜǎ ŎŜǊǘƛŦƛŎŀǘǎ ŘΩŞŎƻƴƻƳƛŜ ŘΩŞƴŜǊƎƛŜ

Á!ǇǇǳƛ Ł ƭΩƛƳǇƭŀƴǘŀǘƛƻƴ ŘŜǎ ŞƻƭƛŜƴƴŜǎ

ÁConservation de la biodiversité: Modélisation et cartographie des habitats naturels (dont espèces 
protégées)

ÁNavigationaérienne : Connaissance des obstacles

ÁSécuritéintérieure : /ŀƭŎǳƭ ŘŜ ƭΩintervisibilitépour les sites à protéger

ÁArchéologie : RévélationŘŜ ǾŜǎǘƛƎŜǎΣΧ

Ą Et également : des améliorations attendues à 
ƭΩLDb Υ ƳƛǎŜ Ł ƧƻǳǊ ŘŜ ƭŀ .5 ¢hthϯΣ LƴǾŜƴǘŀƛǊŜ 
CƻǊŜǎǘƛŜǊΣ .5 CƻǊşǘΧ

23/05/2023



9ȄŜƳǇƭŜ ǇƻǳǊ ƭΩǳǎŀƎŜ ŀǊŎƘŞƻƭƻƎƛŜ 

Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ44

Révélation de structures archéologiques sous couvert forestier grâce à un modèle numérique de hauteur 
minimale dérivé des données issues du LIDAR HD acquises en été 2021 

(réalisée par Catherine Fruchart Université Franche-Comté)

23/05/2023
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Avancement productions (Mi-Mai 2023)

23/05/2023

ÁPrincipes d'acquisition

ÁDécoupage du territoire sous forme de blocs 
50km x50km

ÁAcquisition à 10-15 impulsions /m2 min 
pour assurer une densité de 10pts/m2

ÁProgrammation saisonnière des acquisitions 
:

ÁPrintemps Été (Avril à Octobre)

ÁHiver (Novembre à Mars)

ÁAcquisitions spécifiques et "floutage"des 
ZIPVA / ZICAD

ÁAcquisition de plus de 55% du territoire 
depuis 2021

ÁProduction en cours et diffusion prochaine 
des premiers blocs classifiés + 
MNT/MNS/MNH

ÁObjectif : terminer les acquisitions d'ici 
2025/2026 sur le territoire
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Avancement productions (Mi-Mai 2023)

23/05/2023

ÁAvancement actuel sur la région

ÁDonnées acquises cet hiver sur :

ÁL'ouest de l'Eure et Loir (IF)

ÁL'est du Loiret (KG/LG)

ÁL'Indre (JI, IJ, JJ)

ÁLe Cher (KH, KI, LI, KJ)

ÁVendôme (IG)

ÁTours (HH)

ÁProduction des nuages de points bruts d'ici septembre 2023 et classification 
des données + MNxd'ici fin 2023 / début 2024

ÁAcquisition de la quasi-totalité de la région à l'hiver 2023-2024

ÁDonnées prévues à l'hiver 2023/2024 sur :

ÁOrléans et l'ouest du Loiret (JG)

ÁBlois et le sud du Loir et Cher (IH / JH)

ÁLe sud de l'Indre et Loire (HI / II)

ÁAcquisition ultérieure à programmer sur Chartres (JF)



Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ47

Avancement productions (Mi-Mai 2023)
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Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ48

Å Les données disponibles : https://geoservices.ign.fr/lidarhd#telechargement

1.  Données brutes 2.  Données classifiées

Diffusion

23/05/2023

https://geoservices.ign.fr/lidarhd#telechargement


Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ49

Å Démonstrateur pour accéder en flux COPC aux données nuages de points

Diffusion

23/05/2023

Programme LiDARHD : accès aux nuages de points - IGN

https://poc-flux-lidar.ign.fr/


[ŀƴŎŜƳŜƴǘ ŘΩǳƴŜ ŎƻƳƳǳƴŀǳǘŞ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘŜǳǊǎ [L5!w I5
ÅPourquoi rejoindre la communauté ?

Å SuivreƭΩŀŎǘǳŀƭƛǘŞ Řǳ ǇǊƻƎǊŀƳƳŜΣ ŀǎǎƛǎǘŜȊ Ł ŘŜǎ ŀǘŜƭƛŜǊǎ

Å Échanger ŀǾŜŎ ƭŜǎ ŀǳǘǊŜǎ ƳŜƳōǊŜǎ ŘŜ ƭŀ ŎƻƳƳǳƴŀǳǘŞ Ŝǘ ƭΩLDb ǎǳǊǾƻǎ ǊŜǘƻǳǊǎ ŘΩǳǘƛƭƛǎŀǘƛƻƴΣ Ǿƻǎ Ŏŀǎ ŘΩǳǎŀƎŜǎΧ

Å PartagerǾƻǎ ōŜǎƻƛƴǎ ǇƻǳǊ ƛƴƛǘƛŜǊ ƭΩŀŎǉǳƛǎƛǘƛƻƴ ŘŜ ǾƻǘǊŜ ǘŜǊǊƛǘƻƛǊŜ

Å Contribuer à des groupes de travail pour co-construire une offre de services autour des données LIDAR HD

1. Je me rends sur le site 
https://geoservices.ign.fr/lidarhd. 

2. Je remplis le formulaire de contact

3. Je reçois un mail de confirmation 
ŘŜ ƭΩLDbΦ

9ƴ ǘŀƴǘ ǉǳΩǳǘƛƭƛǎŀǘŜǳǊΣ ƧŜ ǎƻǳƘŀƛǘŜ ǊŜƧƻƛƴŘǊŜ ƭŀ ŎƻƳƳǳƴŀǳǘŞ Υ

пΦ [ΩLDb ƳŜ ŎǊŞŜ Ƴƻƴ ŎƻƳǇǘŜ h{ah{9 Ŝǘ ƧŜ 
reçois mes identifiants pour me connecter 
sur la plateforme.

Lƴǎǘƛǘǳǘ ƴŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ƭΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴ  ƎŞƻƎǊŀǇƘƛǉǳŜ Ŝǘ ŦƻǊŜǎǘƛŝǊŜ50 23/05/2023

https://geoservices.ign.fr/lidarhd
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[ΩŀǇǇŜƭ Ł ǇǊƻƧŜǘǎ IGNfab

23/05/2023

Å5 lauréats :

Ç « soLIDAR» de la société TUCOENERGIE : accompagnement des particuliers dans leurs démarches 
d'installation de production d'énergie solaire

Ç « ecoTEKA» de la société NATURAL SOLUTIONS : amélioration de la connaissance des collectivités de 
leur patrimoine arboré

Ç « CADSOL UHD » de la société CYTHELIA ENERGY: réalisation d'un cadastre solaire de la France

Ç « SaniLidar» de la société ARBONAUT : bilan sanitaire d'une forêt pilote

Ç « Survey 3D » de la société TECHNIVUE : création d'un jumeau numérique à destination du 
déploiement du réseau 5G

Å-> Début d'incubation des projets effective pour une durée de 18 mois environ
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MERCI POUR VOTRE ATTENTION


